SERIE SEAT
SEAT 30
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POSITION LG POSITION LG

Disponible en @

Dimensions (mm) - Chaise métal non fournie (voir accessoires)

Les hauteurs d’axe moteur peuvent changer selon le type de moteur utilisé
RPM A B C ©#D E F G H L M P Y Y Z X X X

930 300 450 373 250 M7 12 1898 35 10 120 510 240 220 460 370 80 450
1450 300 450 373 250 M7 M2 198 35 10 120 540 240 220 460 370 90 460

Rotation Gauche LG (sens anti-horaire)

@ 0 9 o bbb s

LG 180 LG 225 LG 270 LG 315 LGO LG 45 LG9S0 LG 135

Rotation Droite RD (sens horaire)

& e @

RD 225 RD 270 RD 315 RDO RD 45 RD 90 RD 135 RD 180
—
NIVEAUX SONORES
memslfﬁ o) (Y dB(A)  doa) 63 125 250 500 1000 2000 4000 8000
930 1590 206 72 51 86 82 72 68 66 62 57 52
1450 2476 500 82 61 96 91 81 78 76 72 67 61

* Pression acoustique Lp a 3 metres - Données acoustiques en sortie disponibles sur demande.
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SERIE SEAT - SEAT 30
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CARACTERISTIQUES ELECTRIQUES -
Moteur Puissance (kW) Moteurs RPMs (RPM) Voltage (V) Intensité (A) Poids (kg) Référence
IP55 A h 2
synchrone 11 1450 230 723/723 20,7 51302010 n:,:
Monophasé o
IP65 EC Monophasé 1 1720 220/277 4,30 211 52302010 <<_DI
IP55 Asynchrone 055 930 230/400 2,72/157 187 51301000 |n_c
Triphasé 1 1450 130/400 745/4,3 378 51302000 S
IP66 EC Triphasé 13 1720 360/460 17 237 52302000 O
IP55 Asynchrone 0,55 950 230/400 2,60/1,50 il 51301003
Triphasé ATEX & 11 1450 230/400 10/5.7 451 51302003

Sonde PTC obligatoire pour moteur ATEX avec variateur
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